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Die Herausforderung:
kostengiinstige Kultivierung

AVR Connect bietet Ihnen mehr Daten und
ermoglicht somit eine effektivere Nutzung lhrer
Maschine und Ressourcen.

Die Anwendung von Precision Farming-
Techniken macht Ihre Arbeit effizienter und
senkt die Kosten.

Statistiken bieten Einblicke in Verbesse-
rungsmaoglichkeiten.

Einfacher Zugang tber lhre E-Mail-Adresse
und lhr Kennwort.

Personliche, sichere und benutzerfreundliche
Plattform.

Precision Farmingist die Zukunft

Aufgrund des zunehmenden Umfangs in der
Landwirtschaft und einer Reihe externer Fak-
toren wird es immer wichtiger, alle verfiig-
baren Daten zu digitalisieren und Precision
Farming-Anwendungen  weiterzuentwickeln
(richtige Dosiermenge zum richtigen Zeitpunkt
am richtigen Ort). Genau deshalb investieren
wir weiter in sie. Bestehende Module werden
erweitert und neue Optionen hinzugefligt. Wir
arbeiten auch intensiv an der weiteren Imple-
mentierung von AVR Connect im gesamten
AVR-Produktportfolio.

Ein Online-Reporting-Tool fiir lhre Maschinenaktivititen und auf dem néachsten Level ein
Online-Erfassungssystem fur alle lhre Maschinendaten, sowohl direkt auf dem Acker als auch
“abseits des Feldes.

Wie funktioniert diese
Plattform?

Ernte- und Pflanzmaschinen von AVR kén-
nen mit dem Internet verbunden werden,
wodurch Maschinendaten an AVR Connect
Ubertragen werden kénnen. Auf diese Weise
koénnen Sie in hrem FMIS einfach und auto-
matisch verfolgen, was vor Ort passiert. So
kénnen lhre Pflanz- und Ernteaktivitaten
noch besser aufeinander abgestimmt wer-
den.

Die Maschinen sind mit technischen
und agronomische Sensoren
ausgestattet.

Was die Pflanzmaschine betrifft, so
konnen Schlepperdaten (falls verfligbar)
wie z. B. der Verbrauch tiber die ISOBUS-
Verbindung erfasst werden.

Die vorinstallierte Telematik-Einheit
(mit SIM-Karte) erfasst die Sensordaten
und ubertragt diese drahtlos und in
Echtzeit Gber das Internet an lhre AVR
Connect-Plattform.

Die Plattform zeigt diese Daten auf
leicht versténdliche Weise an.

Es ist nicht nur moglich, bestimmte
Funktionen aus der Ferne zu
Uberwachen, sondern auch Software-
Updates remote zu installieren.



Um einen genauen Uberblick iiber das Erntegut auf dem Feld zu erhalten, hat AVR
ein digitales GroRBenmesssystem in den selbstfahrenden Kartoffelroder Puma 4.0
integriert. Dieses System verwendet eine am Bunkerfiillband montierte Kamera,
um die KartoffelgroRe wihrend des Rodens zu bestimmen.

GroRenmessung am Puma 4.0 LENGTH Integrierte
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Die Bilder werden tiber AVR Connect verarbeitet, und die erfassten Hren | Somen - SOwen . Tomm M- K00 TOM
Daten kénnen dann auf zwei Arten angezeigt werden. 8 s = o
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Die GroRenmessdaten konnen entweder als Geodaten oder als 3. B - e tform kénnen Wiegezellen in das Verle-
Matrixdaten angezeigt werden. Die Geodaten geben einen Uber- e seband der Puma-Maschine integriert
blick dartiber, welche KartoffelgroRen pro Zone auf dem Feld gerodet 4 i | werden. Die Daten dieser Zellen wer-
werden. Die Matrixstruktur liefert einen Uberblick tiber die verschie- S den ebenfalls (iber das Internet an lhre
denen GroRen (Lange und Breite) der Kartoffeln als Prozentsatz der :‘m ' . P L A v . i persénl‘iche. Plattform gesandt. ‘Das
gesamten gerodeten Menge einer Tour oder eines Feldes. Alle Daten- P Frgebhls erd anhand von Grafiken
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Kundenanforderungen angepasst werden.
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Kombinieren Sie verfiigbare Daten und
arbeiten Sie durch die Verkniipfung - e ———
mit Softwareanwendungen von =

Drittanbietern noch effizienter i
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Fur die Felderstellung: Flihren Sie eine Synchronisation mit
JD Link fir einen nahtlosen Import bekannter Felder durch. e
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Und umgekehrt:
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Dank der Fahigkeit von AVR Connect, sich mit externen
Datenplattformen wie WatchltGrow und Dacom zu
verbinden, kdnnen Informationen wie Pflanz- und Erntezeit- o
sowie Ertragsdaten problemlos in diese Plattformen —
integriert werden. Diese Informationen kénnen dann z. B.

mit verfligbaren Satellitendaten und Daten zur Diingung,

Bewésserung und Bespriihung der betreffenden Parzellen

verkniipft werden.
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Vorteile der Verbindung mit externen Plattformen (WatchltGrow/Dacom)
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Automatische Fertigstellung des Parzellenblattes (z. B. Registrierung der Erntezeit (einschlieRlich
Stunden), des Kraftstoffverbrauchs, der verwendeten Maschine und der Ertragsmengen).
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Die Anbau-Erfassung kann dann fiir das Berichtswesen, die Uberpriifung von Genehmigungen oder die
Berechnung von Bilanzen genutzt werden.
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Benutzerfreundlich, bietet Einblicke (Berichtswesen und Kosten) und zeigt die Unterschiede innerhalb
der Parzelle an.
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Feldmanagement Ferneinblick in aktuelle/
Q)

@ historische Daten

Integrierte Ertragsmessung A Ferndiagnose,

\ Minimierung von
& Wartungseingriffen
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Q Echtzeit-Positionsdaten Ubermittlung von Alarmsignalen,
q (Acker/StraRe) / /‘\\ Minimierung von Ausfallzeiten

der Maschine

Datenaustausch

Nachverfolgung der
./'\'/I wichtigsten Parameter
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Remote- (Software-) Update Registrierung von Wartezeiten

fur deren Optimierung
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Geofencing Optimierung der

Wartungsplanung
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KRAUTSCHLAGER KARTOFFELRODER LAGERTECHNIK

Meensesteenweg 545, 8800 Roeselare, Belgien
www.avr.be



